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ЗАМКНУТЫЙ ШАГОВЫЙ ЭЛЕКТРОПРИВОД
С ИЗМЕНЯЮЩИМИСЯ ПАРАМЕТРАМИ
И СТРУКТУРОЙ

Рассмотрены принципы построения замкнутого шагового
электропривода с предельным быстродействием. Для ис-
ключения влияния электромагнитной инерционности двига-
теля на его динамические показатели, предложены вариан-
ты организации канала обратной связи по углу коммутации
двигателя, в том числе, с включением в контур управления
математической модели привода, работающей в ускоренном
масштабе времени.

Closed-loop stepper with varying parameters and structure /
A. B. Krasovsky // Vestnik MGTU. Machinostroenie. 2000. No. 2.
P. 120–127.

Principles to develop the closed-loop stepper with extreme operation
speed, are described. So as to exclude the motor electromagnetic persistence
influence on its dynamic properties, the versions are proposed of the
feedback channel arrangement according to the motor commutating angle,
among them with including into the control circuit the drive mathematical
model operating under accelerated time scale conditions. Figs.5. Refs.10.
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