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Разработана математическая модель совместного функцио-
нирования энергоустановки и электротрансмиссии. При ма-
тематическом моделировании предпринята попытка созда-
ния такой модели колесной машины с электротрансмис-
сией, в которой описание реальных процессов, происходя-
щих в электромеханических устройствах, заменено (где это
возможно) на описание аналогов из области механических
устройств. Предложены принципы управления составными
частями энерготрансмиссионной установки при прямолиней-
ном движении колесной машины. Приведены результаты рас-
четов при движении колесной машины с электротрансмис-
сией в изменяющихся дорожных условиях.

Mathematical model of movement of wheeled vehicle with electric
transmission / B.N. Belousov, V.V. Bronnikov, V.G. Kornilov, A.A. Po-
lungian, A.B. Fominykh // Vestnik MGTU. Machinostroenie. 1999.
No. 4. P. 11–26.

Mathematical model of joint action of the power plant and electric
transmission is developed. A venture is made to elaborate for the wheeled
vehicle with electric transmission the mathematical model in which the
description of real processes in the electromechanical devices is replaced
(where it is possible) by the descriptions of analogous mechanical devices.
The principles applied to control the power transmission constituent parts
at straight-line motion of the vehicle, are proposed. The analysis results
for varying over-the-road conditions of the moving vehicle with electric
transmission are given. Figs.6. Refs.3.
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