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РЕШЕНИЕ КОНТАКТНЫХ ЗАДАЧ
ВЗАИМОДЕЙСТВИЯ ТЕЛ ИТЕРАЦИОННЫМ
СПОСОБОМ

Предложена методика использования дополнительных
штрафных жесткостей на контактных поверхностях,
повышающая устойчивость итерационного решения задачи
взаимодействия нескольких тел.

Solving the problems of contact interaction by iterative method /
Al.V. Vlasov // Vestnik MGTU. Machinostroenie. 1999. No. 2. P. 99–103.

The method is proposed to use the additional penalties of rigidity on the
contact surfaces. There is received an increase in stability for an iterative
solving the problem of interaction between several bodies. Figs.4. Refs.2.
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