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НОВЫЙ ПОДХОД К СИНТЕЗУ СИСТЕМ
СТАБИЛИЗАЦИИ ЛЕТАТЕЛЬНЫХ АППАРАТОВ
С МОДЕЛЬЮ-ЭТАЛОНОМ НА ОСНОВЕ ТЕОРИИ
ГИПЕРУСТОЙЧИВОСТИ

Рассмотрен новый подход к решению задачи синтеза гиперу-
стойчивых (в смысле В.М. Попова) адаптивных систем ста-
билизации с моделью-эталоном в контуре управления объ-
ектом. Возможности подхода иллюстрируют примеры ре-
шения задачи синтеза адаптивной системы стабилизации
летательного аппарата одного класса в канале рыскания.

New approach to synthesis of flying vehicle stabilization system
with a model as primary standard on the basis of hyperstability theory
/ Jafar Roshanian.

New approach to solve a synthesis problem for the hyper-stable adaptive
stabilization systems with a model as primary standard in the object control
contour, is considered. The possibilities of such approach are illustrated by
an example of solving the problem to synthesize the adaptive stabilization
system for flying vehicles of one class in the channel of hunting. Figs.6.
Refs.9.
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